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1. 설치 

1.1 개관 

본 Unihost Light Ver1.3 Application 프로그램은 손쉽게 로봇 제어기와 컴퓨터간

의 파일 전송 및 파라미터 설정을 할 수 있도록 합니다. 

 

1.2 Unihost Light Ver1.3 Application 설치 

1.2.1 프로그램 설치 과정 

처음 “SETUP.EXE”를 실행하면 아래와 같이 설치 언어 선택 여부를 물어 

봅니다. 현재 한국어, 영어, 이탈리아어를 선택 할 수 있습니다. 

 

사용자가 원하는 언어를 선택하고 “확인”을 클릭하면 아래와 같이 설치 

준비를 보여줍니다. 
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설치 준비가 완료 되면 아래와 같이 설치 시작을 알리는 창이 보입니다. 

 

 

 “설치”단추를 누르면 Unihost Light Ver1.3  Application의 구성요소가 설치 

됩니다. 
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설치가 정상적으로 설치 되었다면 아래와 같은 메시지가 출력됩니다. 
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1.2.2 설치 결과 확인 

1.2.1 와 같은 과정으로 프로그램을 설치 했다면 아래와 같이 설치된 프로그

램을 확인할 수 있습니다. 
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2. Unihost Light Ver1.3 Application 사용 설명 

Unihost Light Ver1.3 Application 프로그램의 개관 

Unihost Light Ver1.3 Application은 시리얼 통신(RS-232C)을 이용하여 컴퓨터와 로

봇 제어기간에 규정된 프로토콜을 송수신함으로써 파일의 Write나 Read 및 파라미터 

설정을 수행하는 프로그램입니다. 아래 그림은 Unihost Light Ver1.3   Application을 

실행한 메인 화면입니다. 메인 화면을 띄우기 전 콘트롤러의 파일을 저장할 디렉토리

를 선택합니다. 또한 선택된 디렉토리로 탐색기를 실행하고자 할 경우 Run Explorer를 

체크합니다. 

 

 

메인 화면에서 왼쪽 화면은 콘트롤러의 버전을 나타내며 RCi Series EPROM 4.5A이

후 버전에만 표시되면 EPROM 4.4이전 버전의 경우 “/”만 표시 됩니다. 
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Unihost Light Ver1.3 Application은 두개의 프로그램으로 구성되는데 Unihost Light 

와 Unihost Manager으로 구성됩니다. Unihost Light는 사용자가 로봇 제어기로 명령을 

내릴수 있게 해주는 화면이고 Unihost Manager 프로그램은 통신과 관련된 작업을 수

행하는 프로그램입니다. 기본적인 흐름은 Unihost Light에서 사용자가 선택한 명령을 

지시하면 Unihost Manager가 로봇 컨트롤러로 명령을 전송하는 역할을 담당합니다. 

Unihost Manager 프로그램은 Unihost Light 프로그램에서 전송 명령을 내릴 때 자동

으로 시작하며 아래 그림과 같이 tray 로 표시됩니다. 또한 Unihost Light Ver1.3 를 

종료시 자동으로 uManager 프로그램도 종료되도록 구현되어 있습니다. 아래는 Tray

된 Unihost Manager화면입니다. ( R 로 표시) 
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또한 Unihost Manager는 다음과 같은 메뉴를 구성합니다. 

 

 

Tool Manager 는 Serial Com port의 연결 상태를 표시합니다. 아래 그림은 COM1에 

연결되었을 경우 나타나는 화면입니다. 
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Comm Setting 메뉴는 콘트롤러 종류 및 Serial Com Port를 지정할 수 있습니다. 

 
 

Communication Method에서 Serial 상태를 표시하며 자동으로 Serial Com port를 

찾지 못할 경우 수동으로 설정할 수 있습니다. 아래 그림은 자동으로 COM1이 선택된 

후의 화면입니다. 또한 Baud Rate를 4800, 9600, 19200으로 설정할 수 있습니다.  

 

* 주의 : Controller의 Baud Rate와 다를 경우 통신이 안될 수 있습니다. 
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2.1 Unihost Light Ver1.3 Wizard 

Unihost Light Ver1.3 의 막강한 기능으로 콘트롤러 내의 기본 파일 및 Parameter/Pallet 를 

일괄 작업에 의해 Read 및 Write를 할 수 있습니다. 

 

Read Wizard 

 

 

Step1) 저장할 디렉토리를 생성합니다. Read Folder는 처음에 저장한 저장할 디렉토리로 초

기화 합니다. 
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Read Edit Box에 RCM4라고 썼을 경우 “다음” 단추를 누르면 디렉토리를 생성할 지를 확인

합니다. 디렉토리가 이미 있을 경우 아래 창은 나타나지 않습니다. 
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Step2) 콘트롤러에 있는 JOB/PNT 전체 파일 목록을 호출합니다. 다운 받고자하는 파일을 

선택할 수 있습니다. 

 

아래 그림은 “Add All” 단추를 눌러 전체 파일을 선택한 경우 입니다. 
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아래 그림은 “Remove” 단추를 눌러 일부 파일을 뺀 경우 입니다. 
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Step3) 파라미터 및 팔레트 데이터를 받아올 지를 체크합니다. Read 시 파라미터 파일 

(00.sys) 및 팔레트 파일(00.plt)로 저장됩니다. 그리고 Read 시 포인트데이터는 Joint로 받

아옵니다.  

 

* 주의 : EPROM Ver 4.5A 이상의 경우만 적용되며 4.5A미만의 경우 적용되지 않음. 

 

Step4) 모든 Read Wizard 상태를 마칩니다. 
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“마침” 단추를 누르면 선택된 파일 및 데이터를 받아 옵니다. 
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Write Wizard 

 

 

Step1) Write Folder로부터 Write할 디렉토리를 설정합니다. 

 

Browser 단추를 눌러 Read Wizard로부터 받은 디렉토리를 설정합니다. 
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Step2) RCM4 디렉토리에 있는 모든 JOB/PNT파일을 찾아옵니다. 

 

 

아래 그림은 “Add All” 단추를 눌러 전체 파일을 선택한 경우 입니다. 

 



 

 Unihost Light Ver1.3 Application 사용자 매뉴얼 

20/45 

Step3) “RCM4” 디렉토리에 파라미터 파일 (00.sys) 및 팔레트 파일(00.plt)이 존재 할 경우 

체크되어 표시 됩니다. Write를 원하지 않을 경우 체크를 풀어 줍니다.  

 

주의) RCi Series EPROM Ver 4.5A의 경우이며 EPROM 4.4이전 버전의 경우 작업의 안정성 차원에서 

System Data 를 Wizard에서 Write하지 않도록 하였습니다. 

 

Step4) 모든 Write Wizard 상태를 마칩니다. 
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“마침” 단추를 누르면 선택된 파일 및 데이터를 콘트롤러에 보냅니다. 

 

 

Parameter를 선택하였을 경우 00.sys파일을 로드하여 Write하며 모든 데이터를 올린 후 콘

트롤러에 적용하는데 35초가량 수요됩니다. 아래 그림은 콘트롤러에 적용하는 동안의 화면

입니다. 
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2.2 File 메뉴 

파일 메뉴에서는 컴퓨터와 로봇 제어기간의 연결, 파일 Write, Read, 파일명 변경 

및 파일 삭제 기능이 있습니다. 

 

 

* 주의 : EPROM 4.5A이후의 버전에서 적용된 Global Point 및 Global Integer의 경우 Wizard로 Write 

및 Read를 할 수 없습니다.  
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2.2.1 Connect 

아래 그램에서와 같이 컴퓨터와 로봇 제어기간에 연결이 끊어져 있는 경우 활성화 

되고 컴퓨터와 로봇 제어기간의 연결을 원하는 경우 선택합니다. 

Unihost Light Ver1.3   Application은 프로그램 시작시 자동 접속을 수행합니다. 따

라서 컴퓨터와 로봇 제어기가 서로 통신할 수 있는 상태라면 자동으로 연결한 후 로

봇 제어기에 있는 파일 정보를 보여줍니다. 만약 그렇지 않은 경우 연결 실패 메시지

를 보여주고 연결 시도를 종료합니다. 

 

 

Connect가 실패하는 경우 “Unable to connect COM port”라는 에러 메시지가 출력

됩니다. 대부분 통신 라인에 이상이 있거나 로봇 컨트롤러가 통신상태가 아닌경우 발

생합니다. 이런 경우 통신 환경을 점검하거나 로봇 컨트롤러가 통신상태인지 확인합

니다. 

 

2.2.2 Disconnect 

 컴퓨터와 로봇 제어기가 연결되어 있는 상태에서만 활성화 되며 컴퓨터와 로봇 제

어기간의 연결을 끊고 싶은 경우 사용합니다. 아래의 그림은 Disconnect 기능 수행 

후 결과를 보여줍니다. 
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2.2.3 Read 

 아래 그림과 같이 파일 메뉴에서 Read를 선택하면 로봇 제어기에 있는 파일 중 선

택된 파일을 컴퓨터에 저장합니다. 

 

File메뉴에서 Read를 클릭하면 동일한 이름이 존재하는 경우 기존의 파일을 덮어 

쓸지를 물어 보는 화면이 나타납니다. 여기서 No를 선택하면 Read는 중단됩니다. 
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파일 전송이 시작되면 아래와 같은 화면이 나타납니다. 

 

Read가 완료되면 Trace 창에 완료 메시지가 뜹니다. 
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Read 실패는 연결이 끊어진 경우와 컴퓨터와 로봇 제어기간에 올바른 데이터가 오

고 갈수 없는 경우에 발생합니다. 우선 연결이 끊어진 경우에는 “please check your 

communication configuration”이란 에러 메시지가 출력됩니다. 이런 경우에는 접속이 

자동으로 종료되고 사용자가 통신 환경을 확인한 후 접속을 다시 실행하여야 합니다. 

 

 

다른 경우는 로봇 제어기의 통신 환경이 변화되어 컴퓨터에서 전송된 명령에 대해 

제대로 된 데이터가 오지 않는 경우나 컴퓨터에서 올바른 명령을 로봇 제어기로 보내

지 않은 경우 발생하고 “protocol error”라는 에러 메시지가 출력됩니다. 이런 경우에

는 컴퓨터에서 로봇 제어기로 보낸 데이터가 올바른지 확인하고 로봇 제어기의 통신 

상태를 점검한 후 Read를 수행합니다. 
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또한 로봇 제어기의 상태가 통신 모드가 아닌 경우 Read 요청시 “Function 

Execution FAIL”이란 에러메시지가 뜨고 기능이 실패한 이유가 나타납니다. 이런 때는 

로봇 제어기를 통신 가능한 상태로 변경하여 주시면 됩니다. 

 

 

2.2.4 Write 

Read와는 반대의 기능으로 컴퓨터에 있는 선택한 파일을 로봇 제어기로 전송합니다. 

JOB 파일이나 PNT 파일만 전송이 가능합니다. 
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File 메뉴에서 Write를 선택하면 아래와 같은 Write 할 파일을 선택하는 대화상자가 

나타납니다. 여기서 파일을 선택 후 저장 버튼을 클릭하면 Write가 진행됩니다. 

 

 

Write가 진행되는 동안에는 다른 작업을 수행할 수 없으며 아래와 같은 화면이 나타

납니다. 
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Write가 완료되면 아래와 같이 메시지가 출력 됩니다. 

 

 

Write 실패는 Read가 실패한 경우와 마찬가지로 연결이 끊어진 경우와 컴퓨터와 로
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봇 제어기간에 올바른 데이터가 오고 갈수 없는 경우에 발생하고 에러 발생시 조치 

사항도 동일합니다. 

 

연결이 끊긴 경우 발생한 오류입니다. 

 

 

컴퓨터에서 전송된 명령에 대해 로봇 제어기로부터 제대로 된 데이터가 오지 않는 

경우나 컴퓨터에서 올바른 명령을 로봇 제어기로 보내지 않은 경우 발생한 오류입니

다. 

 

 

로봇 제어기의 상태가 통신 모드가 아닌 경우 발생한 오류입니다. 

 

 

2.2.5 Rename 

File의 Rename을 선택하여 로봇 제어기에 있는 파일의 이름을 변경할 수 있습니다. 
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선택한 파일의 이름을 변경합니다. 아래의 그림은 201.PNT 파일의 명칭을 AA.PNT 

파일로 변경하였습니다. 

 

 

이름 변경이 완료되면 로봇 제어기의 파일 정보를 조회합니다. 
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파일명 변경시 주의할 사항은 알파벳 문자와 숫자만 가능하다는 점과 또한 확장자

를 뺀 파일명의 길이가 5자까지만 허용된다는 점입니다. 아래에서 몇 가지 오류사항

을 보여줍니다. 

 

파일의 이름이 6자 이상 되는 경우입니다. “length of file name is too long”이란 오

류 메시지가 나타납니다. 

 

 

파일명이 빈 경우입니다. “empty file name”이란 오류 메시지가 나타납니다. 
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변경하려는 파일명이 이미 존재하는 경우입니다. 

 

 

2.2.6 Delete 

선택한 파일을 삭제합니다. 파일 삭제 후 로봇 제어기의 파일 정보를 조회합니다. 

오류 사항도 Write나 Read의 경우와 유사하게 발생합니다. 

 

2.2.7 Exit 

실행중인 Unihost로부터 완전히 빠져 나갑니다. 
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2.3 View 메뉴 

2.3.1 Toolbar 

Toolbar를 보여줄지 여부를 설정합니다. 

 

2.3.2 Status Bar 

상태바를 보여줄지 여부를 설정합니다. 

 

2.3.3 Large Icons 

오른쪽 리스트 화면을 Large Icon 형식으로 보여줍니다. 

 

 

2.3.4 Small Icons 

오른쪽 리스트 화면을 Small Icon 형식으로 보여줍니다. 
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2.3.5 List 

오른쪽 리스트 화면을 List 형식으로 보여줍니다. 
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2.3.6 Details 

오른쪽 리스트 화면을 Detail 형식으로 보여줍니다. 

 

 

2.3.7 Arrange Icons by 

오른쪽 리스트의 정렬 상태를 설정합니다. 이름, 파일 크기, 파일 타입, 날짜의 4가

지 정렬 방식이 있습니다. 아래의 그림은 이름에 의한 정렬 방식을 보여주는 화면입

니다. 
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2.3.8 Refresh 

로봇 제어기에 있는 파일 목록을 조회합니다. 

 

 

Refresh가 진행되는 동안에는 다른 작업을 수행할 수 없으며 아래와 같은 화면이 

나타납니다. 
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Refresh가 완료되면 아래와 같이 메시지가 출력 됩니다. 

 

 

Refresh 실패는 Read가 실패한 경우와 마찬가지로 연결이 끊어진 경우와 컴퓨터와 

로봇 제어기간에 올바른 데이터가 오고 갈수 없는 경우에 발생하고 에러 발생시 조치 

사항도 동일합니다. 

 

연결이 끊긴 경우 발생한 오류입니다. 

 

 

컴퓨터에서 전송된 명령에 대해 로봇 제어기로부터 제대로 된 데이터가 오지 않는 

경우나 컴퓨터에서 올바른 명령을 로봇 제어기로 보내지 않은 경우 발생한 오류입니

다. 
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로봇 제어기의 상태가 통신 모드가 아닌 경우 발생한 오류입니다. 

 

 

2.3.9 Trace 

화면 하단부에 있는 메시지 창을 보여줄지 여부를 설정합니다. 아래의 그림은 trace

를 선택한 화면입니다. 

 

 

 아래의 그림은 trace를 해제한 경우 입니다. 
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2.4 Edit 메뉴 

2.4.1 Parameter 

로봇 제어기의 파라미터 값을 확인하고 변경합니다. 아래 그림은 파라미터 파일은 

선택합니다. 

 

 

Edit parameter를 선택하면 아래와 같은 대화상자가 나타납니다. 

 

원하는 파라미터를 변경한 후 Update 버튼을 눌러 로봇 제어기로 파라미터 값을 전

송합니다. 
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파라미터 전송이 끝나면 아래와 같은 메시지가 출력됩니다. 

 

Edit parameter 실패는 Read가 실패한 경우와 마찬가지로 연결이 끊어진 경우와 컴

퓨터와 로봇 제어기간에 올바른 데이터가 오고 갈수 없는 경우에 발생하고 에러 발생



 

 Unihost Light Ver1.3 Application 사용자 매뉴얼 

43/45 

시 조치 사항도 동일합니다. 

 

데이터 전송중 연결이 끊어진 경우 발생한 에러입니다. 

 

 

컴퓨터에서 전송된 명령에 대해 로봇 제어기로부터 제대로 된 데이터가 오지 않는 

경우나 컴퓨터에서 올바른 명령을 로봇 제어기로 보내지 않은 경우 발생한 오류입니

다. 

 

 

로봇 제어기의 상태가 통신 모드가 아닌 경우 발생한 오류입니다. 

 

 

 

2.4.2 Pallet 

로봇 제어기의 팔레트 값을 확인하고 변경합니다. 값을 보기 위해서는 파일을 선택합니

다. 
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아래 그림은 파일의 내용을 보여 줍니다. 

 

Cf) 현재 버전은 Controller로 Update하지 않습니다.  
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2.5 Tools 메뉴 

 프로그램 환경에 대한 설정과 로봇 제어기의 파라미터 값을 확인하거나 변경할 수 

있습니다. 

 

2.5.1 Options 

프로그램 환경에 대한 값을 설정합니다. Read Path로 초기 설정된 저장할 디렉토리

를 변경 할 수 있습니다. 또한 Open by the Editor를 통하여 jEditor를 호출하면 다운 

로드시 바로 화면에 JOB및 PNT의 내용을 출력합니다. 

 

 

 

2.5.2 통신 설정  

 


